> ROBOPTIC

Innovative solution in optics & robotics
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' ecole d'ingenieurs / nouvelles technologies

Ingenieur Vision industrielle

Arthur GALANT (Apprenti ingénieur vision chez ROBOPTIC)

Mon parcours

“ﬁ\> CDI Ingénieur Charge de
/" projets Logistique & Vision
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» Fin et qualification des projets de 2™ année
* Projets robotique-vision industrielle

» Divers prestations chez le client (retrofit, etc)
» (5estion de projets

» Realisation de divers projets en autonomie
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” ? 2¢me année

» Reéalisation dune IHM compléte en C#

» Déplacements chez un client en autonomie

» Rédaction de rapports dessais

* Suivre un projet en totalité

» Realisation de projets accompagneé et en autonomie
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/ ﬁl_,_,—v' 1¢'¢ année \

» Documentations techniques Caméras COGNEX
* Développement partie IHM en C#
» Ftudes de faisabilite en autonomie
» Participation a des projets accompagné
Initiation automatisme & robotique
\Apprentlssage langage programmation COGN /

L’entreprise

ROBOPTIC est specialisee dans |la
conception et la fabrication de systemes
robotiques et visions industrielles pour
l'industrie.

Notre point fort est notre capacité a
fournir des solutions sur mesure en
fonction des besoins specifiques de nos
clients.

PN
A

Ingenieur

Mes projets
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\erification dinformations dans un QR code et OCR sur une étiquette produit

‘ Technicien

(0 Etudiant CITISE (Juantification de nceuds, fissures, essence de bois en deep leaming

Telecom Saint-Etienne filiere « Imagerie Photonigue & Smart Industries » en partenariat avec Formasup

Ecole affiliée
IMT
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